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Descripcion general
Este captulo contiene:

-Introduccit al software

-Interfaz de software

- Instalacidn y desinstalacid de software

xField
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1.1 Introduccid al software

El software xField parAndroid es una coleccit de software de control de adquisicidh de datos de dispositivos
de medicidh GNSS que integra control de equipos, recopilacidh de datos de ubicacid, medicid, disefo de trazado,
disefo de carreteras y otras funciones. El software tiene un proceso de operacid conveniente, interaccid grdica
humanizada y funciones de medicid profesionales. Este libro presenta principalmente los procedimientos operativos

b&icos reales y las funciones del menudel software xField.

El menuprincipal de xField tiene cuatro opciorie$royect® , d Dispositivd) , & Medici;mO ,yd Herramienta® .

0 Proyect®

Se utiliza principalmente para operar proyectos de ingenied. Los men(s principales incluyen

gestidh de proyectos, sistema de coordenadas, gestiuiéos, gestidh de heas, estacidh basgalibracid de

traslacid, etc. Se crea un nuevo archivo de proyecto en la gestid de proyectos. Se pueden configurar pardnetros de
coordenadas en el sistema de coordenadas. Los puntos recopilados durante el proceso de medicid se pueden ver en |

gestidh de puntos.

O Dispositivd) Se utiliza principalmente para configurar el modo de trabajo del receptor y visualizarlo.

Informacid del receptor después de conectarse al receptor. Los men(s principales incluyen ajustes de comunicacid,
ajustes de la estacidh mdil, ajustes de la estacidh base, ajustes estdicos, etc. Despué& de conectar con &ito el
dispositivo a través de Bluetooth o WIFI en la conexidh de comunicacid, despué de seleccionar el modo de

funcionamiento de la estacit base, la estacidh m&il o la estacid estdica, puede ver el estado de posicionamiento
del dispositivo en el posicionamiento. Si desea calibrar el dispositivo, primero puede activar la medicidh de

inclinaci en los ajustes del dispositivo y luego puede calibrar el funcionamiento en la calibracid de inclinacidn.

d Medicid O El meniprincipal incluye medicid de puntos, topograti CAD, CAD
replanteo, replanteo de puntos, replanteo de Heas, control de elevacid del sitio, configuracidn del &ea de estudio,

etc., intente incluir varias funciones requeridas para la topografi de ingenied.

0 Herramienta® Contiene varios méodos de caculo. Las funciones principales incluyen calculadamaformacian

de &gulos, conversidh deoordenadas, cuaddula a tierra, cdculgeomdrico, calibracidn posterior a la medicid,

etc.
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1.2 Interfaz del software

Interfaz de inicio: En un dispositivo Android, ejecute este software. Si ya exigmy®cto, ingresaradirectamente a la interfaz
principal, como se muestra en la Figura-1.2Al deslizar el dedo hacia la izquierda en secuencia, ingresarda la siguiente interfaz del

menude navegacidn.

Barra de tulo de la interfaz principal:

La barra de tulo muestra principalmente el nombre del proyecto actualmente abierto, el estado de la solucid despué de

conectarse al dispositivo y algunas funciones de acceso directo.

E : Acerca del software. Haga clic para ingresar como se muestra en la Figr&d [& interfaz que se muestra,

Puede ver informacid de derechos de autor del software, actualizarlo, registrarlo y activarlo, y proporcionar

comentarios sobre su uso del software.

=

wmetien > Configuracién de comunicacié. Haga clic pairegresar como se muestra en la Figura3lla interfaz

Se muestra que se puede conectar al receptor.

20241204video

= ? T Brand PRECISE )
\< Model RTK )

Connection Rover Base Field
T I @ XField_V1.0.20.241210 SoOpSt WiFi >
Available WiFi ng‘ I@
Static Radio Setting RePosition
P1002616210002 00:d6:ch:0e:ca:84
Check Update No Update )
e@ ?0 Software Activation info
Device Activation Position Device Setting
Information Feedback >
- : [==ress]
[
Device Info IMU Calibration WebUI

Project Device Sy Tools Zhuhai Precise Technology Co, Ltd Search Fast Connect Connect

Figura1.2-1 Figura 1.2-2 Figura1.2-3
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>
Ml -Fstado del satdite. Una vez quedibpositivo se haya conectado correctamente, haga clic en estedono

para ingresar.

El estado se muestra en la Figura4..a interfaz que se muestra arriba se puede utilizar para ver la
informacid de posicionamiento actual. Haga élimformacid de la estacid bas2 arriba, como se muestra

en la Figura 15.,
Puede ver la informacid de la estacid base, haga clic AhorraiO para guardar la estacid base actual

coordenadas. Haga didVlapa estelar satelit@lArriba, como se muestra en la Figura-&,duede ver el

Informacia de posicid de referencia del satdite. Los diferentes colores representan diferentes sistemas de satdite.

El atculo en la esquina superior izquierda indica el sistema de satdite representado por cada uno.

Color. Haga clid Lista de satdite® a continuacid, como se muestra en la Figura7l.Zomo se muestra en la
figura,

Muestra el nimero de satdite, el sistema de satdite, la relacid sefal/ruidiLR15, el dgulo de altitud, el
dgulo de acimut, el estado de bloqueo y otra informacid de cada satdite buscado actualmente. Haga clic en
@EIEEEED , en la Figura 1:8. Como se muestra, puede ingresar el estado actual del interruptor de constelacid.

T

Rover

: Configuracid de la estacid mdril. Como se muestra en la Figl@9. Haga clic en este botd para ir
directamente a

La configuracid de la estacidy m&il

& Position Information & Position Information < Position Information

DETAIL BASE SAT MAP  SAT INFO DETAIL BASE SAT MAP SAT INFO DETAIL BASE SAT MAP  SAT INFO

Satellites System

Fixed 2 PDOP:1. N GPS
Age:2.0 DOP:1.0 1 oaso ™
—_—
Lat 30.29255343 Base Dist. \60°
Base ID:1 Rover BeiDou
Lon 120.11284286
Lat 30.29251151 g
BA
Alt 16.0139
Lon 120.11284806 120
IRNSS
North 3352549.7746 Alt 17.8785 L
East 510855.7140 il |
North 3352545.1286 Telk By ‘ . L
40 11 | |
Elev 16.0139 30 ] ‘
East 510856.2189 5 | |
Satellite Used:G6+R6+C19+E7+S0+J0+10/38 o I ‘ i ‘
e So— Antenna Parameter Save ®"Glo o8 Re E6 E21 c3 ca cl6 c3 4z
GPS: 6 BeiDou: 19 M L1/81 W L2/82 M L5/83

Figura 1.2-4 Figura 1.2-5 Figura 1.2-6
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< Position Information ¢ Satellites System e
Basic Information
DETAIL BASE SAT MAP  SAT INFO GPS .
Cutoff Angle 5
1/81 50 L2/B2 45 /B3 51 GLONASS @
Elev
Azi. 258.0 Angle 774 Status Yes Enable PPK
BeiDou .
L1/B1 45 L2/B2 42 L5/B3 0 Datalink Setting
@ Azi. 66.0 \ :3, 400 Status Yes Galleo . Datalink Receiver Internet )
SBAS
1/B1 44 L2/B2 46 5/B3 51 Connect Mode NTRIP >
\zi. 165.0 A ‘ 510 Status Yes QZ8s _
CORS Setting =
1B1 46 L2/B243  L5/B3 51 NS ] ip
a2 1150 Angle 0 stas Yes
BeiDou PPP Port 0
GPS 1/81 43 L2/B2 44 L5/B3 48
Ele Galileo PPP User P1002616210002
&Y w2610 Ange ™0 stats ves
Y ’ Password
@ L1/B146  L2/B246  L5/B3 49 Cutoff Angle 5 )
: S0
\zi. 3320 Angle is Yes GGA Upload Interval(s) 50
1/81 48 "77‘:7 46 5/83 0 Confirm Save Share Confirm
Figura 1.2-7 Figura 1.2-8 Figura 1.2-9

1.3 Instalacidn y desinstalacid del software

Proceso de instalacitn:

[ Descargue el instalador del software Android xField (*.apk).

b Méodo de instalacid: Copie el programa de instalacidh del software xField al controladocoBmnolador
busque el programa de instalacid del software en el dispositivo 'el agente del controlador'. Haga piograreh
de instalacid y aparece el cuadro de didogo de instalacid. Haga clit Brstala® , apareceraun cuadro de didogo
paraApareceréla ubicacid de instalacid preferida. Despué de un tiempo, el cuadro de didogo de finalizacid de la
instalacid. Apareceraun cuadro emergente, como se muestra. Haga clic en "Finalizar" para regresar al escritorio del

dispositivo, haga clic ed AbrirQ Ejecutar El software xField.

Proceso de desinstalacii:

Médodo de desinstalacidy 1: Mantenga presionado el dono del software en el escritorio y arr&trelo hacia

0 Desinstalad

En el cuadro de opciones, como se muestra en la FiguBa aparecerdun cuadro de didogo que le preguntard

si desea desinstalar el software, como se muestra en la FigeaHaga clic en "Aceptar". Se completarala

desinstalacin del software.
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& Appinfo Q

Field

xField

24 (0] A
OPEN UNINSTALL ~ FORCE STOP

Notifications xField
~0 notifications per week Do you want to uninstall this app?

Permissions CANCEL  OK
Camera, Files and media, and Location

Storage & cache
403 MB used in internal storage

Mobile data & Wi-Fi

No data used

Advanced
Battery, Open by default, Advanced, Store

Figura 1.3-5 Figura 1.3-6
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Captiulo 2

Inicio rgido
Este captulo contiene:

- Conexi del receptor GNSS

- Establecer un nuevo proyecto

- Localizacit
-Establecer estacit base

-Establecer estacid Rover

- Levantamiento topogrdico y replanteo

- Exportar datos
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2.1 Conexitn del receptor GNSS

2.1.1 Abra el xField en etontrolador portdil, toque Dispositivo y toque Comunicacii

Ti % Invalid H:131.498

Rover 0/4 Age0.0 V:61.794 g9

20240410
== = ——27
~w
g « I - m
Connection Rover Base
Static Radio Setting RePosition
= ¢ ©
Device Position Device Setting
Activation Information

"J;] @

Project Device Survey Tools

Se puede conectar a WIFI o Bluetooth.

Si se conect- a otro receptor GNSS anteriormente, g
Manufacturer Other
Model RTK
Connection WIFI
Available WIF|
P1002616210001 00:d6:ch:0e:ca:ch
zhiyu-internet 90:76:9f:6e:5d:ac
zhiyu-internet 90:76:9f.6e:5d:ae

E I nombreddespdWli BIl ed es el mi smo que el c¢c-dic
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1002616210001

2.1.2 Conexi rgida con NFC

Manufacturer Other >
Model RTK >
Connection WIFT >
Avallable WIF|
P1002616210001 00:d6:ch:0ecaich
zhiywintemet 90:76:9f:6e:5d:ac
zhiywinternet 90:76:9f6e:5d:0e

Search Fast Connect Connect

AfConexi-n r8pidad significa que edeptw@BGNSEM&®| ador por
cercano y conectarse rgpidamente mediante NFC. No es necesario que elija ninguno de los

receptores en la pantalla.

2.2 Establecer un nuevo proyecto

2.2.2 Toque AProyectoodo y seleccione AGesti - -n
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e ]
G VYA Invalid H:131.498

Va’ > H

Sora o ADD VEE1794 en < Project Manager

20240410

Current Project

@ {eh 20240410

/FieldNow/Project 2024-04-10 12:59:57
Project Coordinate Points Projects
Manager System
Num:0 n
U AT | W
1 (e (-4
Lines Polygons Calibrate Point
Code Library Software Localization
Setting

T
(] b
Project Device Survey Tools New Open...

2.2.3 En Informacid baica, puede cambiar la ruta del proyecto, el nombre del proyecto, el
operador y las notascomo quieras. Luego sigue.

< Basic Info

Projctpan /SRS >
Project Name 20240715
Operator

Notes

Created Time 2024-07-1517:21:00
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2.2.3 En el sistema de coordenadas

¢ Coordinate System 2| ¢ Coordinate System i= | € Coordinate System =
Projection Para Datum
Use last coordinate system
Projection Mode Gauss-Kruger » Datum
Coordinate System Type Local »
Projection Band 3Band » Horizontal Adj-TGO/4-Para
ITRF Para None » Hori | Adj-TGO/4-P.
Central Meridian  114.00000000 | | @F ortzontal Aoy 1G0/4Parm
Name WGS-84 Vi | Adj-TGO
False North 0 e AiC
Ellipsoid Vertical Adj-TGO
False East 500000
Ellipsoid Name WGS-84 > Local Offset
Scale Factor 1
Semimajor Axis 6378137.0 Local Offset
Projection Height 0.0
1/f 298.257223563 Surface Fitting
Origin Lat 00.00000000 .
Surface Fitting
Projection Para

BaCk Share Conﬂrm m BaCk Share Conﬂ”‘1

Coordinate System

Local Offset

Local Offset

Surface Fitting

Surface Fitting

Grid File

Height Grid Correction File

Oter
Geoid File
Grd 0 Ground
Back Share Confirm
Z
En este paso, es necesario configurl " /Padadgfimer i di anc
tocar el meridiano central localautomaicamente.
Tambi ®n puede cambiar el elipsoid84dely otstema de ¢

opciones seg(n sus requisitos.
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2.3 Localizacitn
La localizacidn implica calcular los paranetros de conversid. Puede calcular los pardnetros de

conversit para convertir el sistema de coordenadas del estandar global al estandar local.

T'\\ ’/. Fixed H:0.022

Rover 28/43 Age:1.0 V:0.030 4g%

20240410
ot 9
€@ e
Project Coordinate Points
Manager System
=) ) W*x
Lines Polygons Calibrate Point
2 ol
N
Code Library Software Localization
Setting

Project Device Survey

Togue APLogakitpwaci -no

<  Localization €<  Localization

Name

Known Point Coordinate s 5
North 0.0000
East 0.0000
Elev 0.0000

GNSS Point Coordinate ¢ =
Lat 00.00000000
Lon 00.00000000
Alt 0.0000

Puede agregar coordenadas de puntos conocidos y medir las coordenadas de puntos GNSS y puede importarlas

@

muchos puntos de ™os APunt oso

Despué de eso, podracalcular logparanetros de conversid y exportarlos.
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2.4 Establecer estacid base

2.4.1 Asegurarse de que el receptor GNSS de la Base estéestablecido, incluido el tpode centrado y
nivelado.

2.4.2 Toque basado en abftware

Single H:239.542 . : &  Base =
Rover 7/9 Age:0.0 V:173.897 79
Enable PPK
20240410 Base Setup Setting
~ Base ID 2 Startup Mode Single Point >
fé‘ L EJ
. Diff Mode RTCM32 > Datalink Setting
Connection Rover Base
Cutoff Angle 5> Datalink Internal Radio >
T I 9 PDOP Limit 35 > Internal Radio =g
Static Radio Setting RePosition channéi 1 >
Delay Start(s) 60 >
- Radio Frequenc: 450
() ?0 @ Auto Start & Y
Device Position Device Setting Protocol TrimMark Il >
Activation Information Enable PPK
Power Low »
Startup Mode Single Point »

er Worktime. Higher Power,

02 o
i \") A :
Project Devica Survey Tools Save Share Transmit Transmit

El significado de todos los pardnetros detallados se indica en el Manual del usuario.

Lower Power, Long
arthor Work Dicta

2.5Establecer estacichRover

2.5.1 Tap Rover

o s :
% Single H:239.542 ' < W Rover

Rover 7/9 Age0.0 V:173.897 gy

20240410

Basic Information

= Cutoff Angle 5 >
\,:Q «|»

: Enable PPK
Connection Rover Base
Datelink Setting
T I ; Datalink Internal Radio >
Static Radio Setting RePosition
Internal Radio —-
|Q ?ﬂ Channel 1)
9
Device Position Device Setting Radio Frequency 450
Activation Information
Protocol TrimMark Il D

> i
Project Device Confirm

El significado de todos los paranetros detallados s@dica en el Manual del usuario.
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2.6 Levantamiento topogrdico y replanteo

2.6.1 Toque AEncuestao

&% ¥ single H38951

None 9/9 Agei0.0 V:15.794 ¢59,

20240410

9 o

Point Survey

Detail Survey Point Stakeout
® ..
9
Line Stakeout CAD Stakeout Survey Range
Setting

Layer Setting Stake Road Control Point

Survey

- 3t (] ")

Project Device Survey Tools

Actualmente, contamos con tres levantamientos topogrdicos y tres replanteos. Pueeééegir cualquiera de ellos para

inspeccionar su trabajo segtn sus requisitos. Ahora tomo como ejemplo el levantamiento topogréico y el replanteo de puntos.

2.6.2 Levantamiento de puntos

< T ‘/. Fixed H:0.022 T; ¢«

; Antenna Parameter
Rover 28/43 Age:2.0 V:0.030 48% 1.8000

N:3352277.8066 E:511149.1621 )
Elev:2.4000 Base Dist.:None Measure Height 1.8000
A
p Measure Method Slant Height >
@ Demo S
Q, Antenna T
b O Antenna Height 1.8204
g'ﬂ Antenna Parameter =y
e Antenna Type AT100 >
i Wt Q
i 4.1893 =V R(mm) 64.4  H(mm) 46.4
ohoto sk ‘ < 0.01m HL1(mm) 21.6  HL2(mm) 23.6
L)1
|~ \ v
E jptS C + VF'may +

y cambiar antena
En primer lugar, es necesario configurar la altura de la antena. Toque los
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A
»~
slant height
L ]

slant height

to altimetry
height to Pole height
phase center igh

w. >

&« |

N:3352277.8066 3 1621

Elev:2.4000 Base Dist.None
@ Demo A
Q
. ©
]

Collecting:3/5

o
iii +
(35

Z .z . N ya e . . ‘Q.,
Ademds, también se admite Tilt Survey. Despué de inicializar la IMU, puede tocar -~ a

Captura tu puﬁto. Al pul sar podr 8s encontrar |

2.6.3 Replanteo de puntos
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& Y4 Single H:38.951 - i

None 9/ Agei0.0 V:15.794 453 Rover 2
20240410 N:3352277.8469
Elev:2.4000 Base Dist.:None
Q =
I S S
b &)
Point Survey Detail Survey Point Stakeout 0.0012 0.0017 0.0000
A A
u---a
Q. = @ Demo y
f) [CA0Y Pz Zoomn
Q
Line Stakeout CAD Stakeout Survey Range Zoom out
Setting kA %
y
_____ Y 'E”"‘ i3
: m K @ K 2.4000 Q
: v S =~
Layer Setting Stake Road Control Point .
Survey 00Im __,
v v
& )"":\ g Bl Targetpt3 | |pta Jode  +
]
Project Survey Tools rla [:}3 :AR: .\ \.

En Point Stakeout, puedes ver claramente la direccid en la que debes avanzar,

retroceder o rellenar el terreno.

t [ = [|en

0.0012 0.0017 0.0000
Admlte I’ep|anteo de |nCI|naC|m i Sume? para utilizar la medicién de inclinacién.
rm
AR
L 4

Tambidé es compatible con el replanteo de AR. para utilizar el replanteo AR, lo que significa que
Podi ver el punto de apuesta directamente con la cdnara y seguir los indicadores principales para

apostar.

§ | =» [[|Le

0.0104 0.0159

Bl Targetpt1 | |pt2 |[ code =+ |

I GO~
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2.7 Exportar datos
T ’/’ Fixed H:0.022
Rover 28/43 Age:3.0 V:0.(
20240410 File Name 20240410
Project Coordinate Points /storage/emulated/0/
M Syst
et yetem Export Path FieldNow/Export >
ir'— I || Tﬂ,{\' Export File Format
AutoCAD file (dxf) >
Lines Polygons Calibrate Point
b ~Setn
m % . ﬁ eting
T Line Name ®
Code Library Software Localization
i Point Name .
Com—
Elev
= ®
Export Code .
Project
Pul sa APExwpectaro. Podr8s exportar todos | o0os puntos que

formatos.

En AExportaro, p u e d earchivanebriteade expottacian (denrbanexa predeterminada, la ruta

es P3/Almacenamiento compartido interno/xField/Exportar) y el formato del archivo de exportacid.

Para el formato de archivo de exportacid. Los formatos de archivo admitidos son los siguientes.

< Format Select ¢ Format Select

Formats
Formats

AutoCAD file (dxf)
GoogleEarth file format (kml)

[Point Name, Lon, Lat, Alt]
Cass Format (dat)

[Pt Narne; Gode. £ N, ey} GoogleEarth file format (kmz)

Plane Coordinates (dat) [Point Name, Lon, Lat, Alt]

[Point Name, N, E, Elev, Code]
Carlson file format (crd)

GEO Coordinates (dat) [N, E, Elev, Code, Point Name]
[Point Name, Lat, Lon, Alt, Code]
German-BW file (txt)

NETCAD format (ncn
(nen) [Point Name, Code, empty, N, empty, E, empty, Elev]

[Point Name, E, N, Elev, Code]

PXY file (pxy) GNSS format (dat)

[Point Name, N, E, Elev, Code] [Point Name, Code, N, E, Eley, Lat, Lon, Alt, X, Y, Z,
Ground North, Ground East, Ground Heigth, UTC Time,
Solution, Age, Max Delay, Min Delay, Used Sat, Tracked
Sat, Access Point, Epoch, Starting Time, End Time,
[Point Name, Lon, Lat, Alt] HRMS, VRMS, NRMS, ERMS, HDOP, VDOP, PDOP,
Antenna Type, Antenna Measured Method, Antenna

GooglekEarth file format (kml)

Puede seleccionar cualquier formato de archivo segln sus necesidades.
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Despué de eso, podraencontrar los archivos de exportacid tanto en el controlador portdil como ecda &1C

cable USB. Los detalles de las rutas de los archivos de exportacid son los siguientes.

2.7.1 Ruta del controlador portéil

Q Search apps = XFIeId O\ $
! — G | BB Notifications BB osmdroid
= B Audio B cad
Calculator  Calendar Camera Chrome BB Pictures BB Podcasts
‘ B EZ m BB Recordings BB Ringtones . Code . Config
Clock Contacts DebuglLo... Fieldnow
BB speechsuite BB surPad
B Debug B ot
n a a BB xField
Files Gallery GPSTest.. N i »
B Giid B mport
ﬂ [Tl - ;
Phone Search Settings  Sound Re... ‘ . Picture . PrO]eC(
O = xfieldV1.0.1.... Share
[ ] | | "W o 70ms 882 .

VoiceNote
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6.2 Rutade la PC

P3

Internal shared storage
_ .Android - Alarms . Android e Audiobooks o DCIM
F Documents e Download = FieldNow i hotapk.cn —‘ Movies
i Music v Notifications - osmdroid — Pictures s Podcasts
= Recordings o= Ringtones = speechsuite — SurPad = xField
" Audio g Cod Sl Code ~ Config " Debug
Sl Export Sl Grid ~ Import ~ Picture SSI Project
o e 1, FieldNowBaseData.db 1. FieldNowBaseData.db-journal

% Data Base File DB-JOURNAL X4

376 KB L1 0¥




P PreECisE

Captiulo 3

Proyecto

Este cagilo contiene:

- Gestitn de proyectos
- Sistema de coordenadas

- Calibracit de traduccid de la estacidn base

- Gestitn de puntos

-Acerca de

xField
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En la interfaz principal del software, haga clidgoroyect® El submeniique aparece e muestra en la FiguraB
El submenul Proyecto contienadministracidn de proyectos, sistema de coordenadas, administracidn de puntos,
administracidh de hHeas, administracid de superficies, calibracid de traslacidh de la estaci;h base, administracin

de la biblioteca de cdligos, configuraciones de software, cdculo de pardnetros de conversid y ma.

El software xField administra el software en forma de archivos de proyecto. Todas las operaciones del software
se realizan bajo un proyecto definido. Cada vez que ingresa al software xField, el software cargaraautomdicamente el
archivo de proyecto utilizado la dtima vez que se utilizé el software. Generalmente, antes de comenzar la
construccid de un estudio en una regid, se debe crear un nuevo archivo de proyecto que coincida con el sistema de
coordenadas del proyecto actual. El dispositivo Rover generarduna carpeta con el mismo nombre que el nombre del

proyecto de manera predeterminada en el disco de almacenamiento y todos los datos relevantes se guardaran en ella

i= Not Connected § & Project Manager

20241204video X

20241204video
Current Project
B Data
= 20241204video 3
XField/Project 2024-12-04 143716
. B Config.pro
Connection Rover Base Projects Dec 4 214B BIN file
Num:5 f C
T T g CoordSystemParameter.fn
Dec 4 2.94kB BIN file
2024111 1test2 3
Static Radio Setting RePosition /xField/Project 2024-11-11 16:40:30 .
¢y FastCodeParam.json
m Dec 4 2B JSON docu..
>
= 0 e /xField/Project 2024-11-1115:37:36
o g FieldNowData.db
20241109
Device Activation Position Device Setting > Dec6 15kB BIN file
Information xField/Project 2024-11-09 16:51:30
202410301 s B FieldNowData.db-journal
= : =50 o . Dec 6 0B BIN file
: /xField/Project 2024-10-30 14:26:37
A
20241030 y ¢y OtherConfig.json
Device Info IMU Calibration WebUI /xField/Project 20241030 14:23:19 Dec 6 298 JSON docu...

a % W
! New Open
Project Device Survey Tools P

Figura 3-1 Figura 3.1-1 Figura 3.1-2
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3.1 Gestién de proyectos
Ejecute el software xField, ejecdteProyect® -> ® Gestidh de proyectod ->d NuevoD ,crearun nuevo

proyecto, seleccione la ruta, ingrese el nombrguslecto, el personal, la descripcid, etc. Se muestra la figura.3.1

Haga clic en Siguiente, puede consultarnos los paranetros del sistema de coordenadas del dtimo proyecto o volver a
seleccionar los pardnetros. Seleccione los pardnetros del elipsoide, los pardnetros de proyeccid, los siete
pardnetros y el archivo de geoide. Si es necesario, seleccidelos. Haga clic en Finalizar, se muestra la-fighira 3.1
China, los pardmetros del elipsoide predeterminados son CGCS2000, el mdéodo de proyeccid es la proyeccidn

gaussiana. Puede configurar el sistema de coordenadas segtn la situacid real.
Hacer cli® AbiertoO para abrir otros archivos de proyecto.

Si necesita eliminar un elemento, arrd&trelo hacia la izquierda, como se muestra en la Figuyahada
clic ed EliminarQ y selecciond DE ACUERDQD en el cuadro de aviso emergente para eliminar el archivo del

proyecto.

Eliminar de la lista de proyectos, el proyecto actualmente en uso no se puede eliminar.

€ Project Manager €&  Coordinate System ¢ Project Manager

Current P . Current Project
B Coordinate System Type Local ) | EEEEESEES
20241204video 20241204video 3
/xField/Project 202412:04 143716 ITRF Parameter None » = g ield/Project 2024-12:04 143716
Projects Name WGS-84 EE Projects
Num:§ 11 Num:5 ‘ 1
Ellipsoid
20241111test2
> Ellipsoid Name WGS-84 >
/xField/Project 20241111 16:40:30 2024-11-11 16:40:30
1M ) Semi-major Axis 6378137.0 1M y
/xField/Project 2024-11-11 15:37:36 /xField/Project 2024-11-11 15:37:36
1/f 298.257223563
20241109 5 / 20241109 >
/xField/Project 2024-11-0916:51:30 /xField/Project 2024-11-09 16:51:30
Projection Parameter
202410301 5 o 20241030_1
/xField/Project 202410:30 14:26:37 Pm]ectmn Mode Gauss—Kruger > JxField/Project 2024-10-30 14:26:37
20241030 b Projection Band 3Band > 20241030
/xField/Project 2024-10-30 14:23.19 JField/Project 202410-30 142319
a oy
Central Meridian 12000000000 G

0

Figura 3.1-3 Figura 3.1-4 Figura 3.1-5
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3.2 Sistema de coordenadas

1.Paranetros de coordenadas locales

Hacer cli® proyect® ->0 Sistema de coordenad@€onfiguracidn de pardnetros del sistema de coordenadas

La interfaz se muestra en la Figura-3.3Puede hacer clic en varias opciones de pardnetros para configurar

varios paranetros del sistema de coordenadas.

Hacer cli® Plantilla® ,Como se muestra en la Figura-8,3puede aplicar las coordenadas

guardadas Plantilla de pardnetros del sistema.

Hacer cli® Comparti© como se muestra en la Figura-8.3El cdligo QR se puede escanear en

otro Controlador para transferir pardnetros de coordenadas con un clic.

Pardnetros de elipsoide: como se muestra en la figu#&, se pueden configurar los pardnetros de destino.
Puede elegir entre los pardnetros de elipsoide definidos y personalizados para el elipsoide de destino. Para el
elipsoide personalizado, es necesario configurar el elipsoide establecido para el eje mayor y el inverso de los

pardnetros de aplanamiento debe ser coherente con el elipsoide utilizado para los pardnetros de céculo.

& Coordinate System Beljing54 O & Coordinate System
Coordinate System Type Local » AAn80 O
j uss-Kr
ITRF Parameter Norie: > CGCS2000 ® Projection Mode Gauss-Kruger )
T WGS-84 O
Name wes84 1= Projection Band 38and )
Ellipsoid Wes72 O "
i 1 ¢
— wosEs ) — o Central Meridian 20.00000000
Semi-major Axis 6378137.0 WGS-60 O False North 0
1/f 298.257223563 AGD84 O
False East 500000
Projection Parameter ATS77 O
Projection Mode Gauss-Kruger
) ger > Adams WI County 0 Scale Factor 1
Projection Band 3Band » Ay 1830 o
K Projection Height 00
Central Meridian 120.00000000 d’
Aitkin MN County O
alce North Origin Lat 0.00000000
Anoka Ellipsoid

[

Figura 3.3-1 Figura 3.3-2 Figura 3.3-3
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< Template ¢ Coordinate System
Count ALL
oumry > Datum
Search Datum .
Share Code
Coordinate System ‘ Ellipsoid Name Mode Bursa-Wolf >
1 America new jersey WGS84 X 0
2 NAD83/Alabama (East) GRS 1980
Y 0
3 NAD83/Alabama (West) GRS 1980
V4 0
4 NAD83/Alaska (Zone 1) GRS 1980
5 NAD83/Alaska (Zone 2) GRS 1980 als) g
6 NAD83/Alaska (Zone 3) GRS 1980 B(s) 0
7 NAD83/Alaska (Zone 4 GRS 1980
- o) 0
Confirm
8 NAD83/Alaska (Zone 5) GRS 1980
Scale(ppm) 1
9 NAD83/Alaska (Zone 6) GRS 1980
Horizontal Adjustment
10 NAD83/Alaska (Zone 7) GRS 1980
n NAD83/Alaska (Zone 8) GRS 1980 Save Share Confirm
Figura 3.3-4 Figura 3.3-5 Figura 3.3-6

Paranetros de proyeccid: Figura 3.3 como se muestra. En China, el méodo de proyeccidh cominmente utilizado es la

proyeccit gaussiana. Despué de conectar el dispositivo, se puede

®

Haga clic a la derech >~ Obtenga automdicamente o ingrese manualmente el valor exacto.

Los paranetros generales de proyeccit son los siguientes: la constante aditiva norte es 0, la constante aditiva é¥le es 5000
(segin el sistema de coordenadas), la escala de proyeccit es 1, la altura de proyeccid es generalmente 0 en &ekisude baja a

y se puede modificar segln sea necesario en &eas de gran altitud. Los dem& pardnetros son 0.

Siete pardnetros como se muestra en la Figura63& modelo de siete pardnetros (un conjunto de ecuaciones matemdicas) se
utiliza generalmente al convertir entre dos sistemas de coordenadas cartesianas tridimensionales diferentes. Pasdoerierah al
menos tres puntos conocidos cominmente y seis pares de valores de coordenadas XYZ en dos sistemas de coordenadas cartesiana
diferentes para deducir los siete pardnetros desconocidos. Despué de calcular los siete pardnetros, el valor de laack¥izieleach
punto en un sistema de coordenadas rectangulares se puede convertir al valor de la coordenada XYZ en otro sistemadde coordena
rectangulares a través del conjunto de ecuaciones de siete pardnetros. Hay siete pardnetros desconocidos en el moedelo de siet

pardnetros, a saber:
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(1) Tres traducciones de coordenadaBNCOGNITA, Y, Z), es decir, la diferencia de coordenadas

entre los ogenes de los dos sistemas de coordenadas espaciales;

(2) Angulos de rotaci de los tres ejesamrdenadas (U, b, 2) . Girando | os tres

ejes de coordenadas en secuencia por dgulos especificados, los ejes XYZ de los dos sistemas de coordenada:
cartesianas espaciales pueden hacerse coincidir entre si

(3) Factor de escala K, que esdtacid de las longitudes de la misma liea recta en dos coordenadas espaciales.

Sistemas de coordenadas, realiza la conversid proporcional de escala. Normalmente, el valor K es casi igual a 1.

<  Coordinate System

Horizontal Adj-TGO/4-Para

Grid File

Vertical Adjustment Parameter

Surface Fitting
Height Grid Correction File

Vertical Adj-TGO

Geoid File
Local Offset

Local Offset
Other

Grid to Ground

Figura 3.3-7

Ajuste de superficie: El sistema de elevacid GPS es de altura geodéica (altura elipsoide) y el
La elevacidh com(thmente utilizada en la medicidn es la altura normal. Por lo tanto, la elevacitn

medido por GPS debe corregirse antes de poder usarse. El ajuste de la superficie

Los pardnetros son los pardnetros para completar este ajuste, como se muestra en la Figuraniigure el
pardnetros de ajuste de superficie como se muestra en la figura.
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Ajustevertical TGO:EI modelo de conversid de elevacid del software Trimble TGO incluye
cinco pardnetros: origen norte, origen este, pendiente norte, pendiente este y paranetros de ajuste, como se

muestra en la Figura 33

Archivo de cuaddula: como se muestra en la FiguraB.8s archivos de modelo de cuaddula son
archivos proporcionados por organizaciones geodéicas en muchos pades (especialmente en Améica del Norte y
Australia) para diferentes datos (como la conversid de NAD27 a NAD83). Estos archivos de desplazamiento de
cuaddula incluyen el desplazamiento aplicado a cada posicid de cuaddula. En la prética, el desplazamiento de
cuaddula generalmente se calcula en funcid de la interpolacid entre los cuatro puntos de cuadidula. Nuestro

software actualmente solo admite archivos de formato .GSB.

Archivo de geoide: como se muestra en la Figur&/ 363 archivo de geoide se utiliza para corregir la
elevacid. Nuestro software importa el archivo de geoide. Actualmente, nuestro software admite *.GGF, *.SGF,
* UGF. Tres formatos, seleccione el modo de conversit (interpolacid bilineal, interpolacid bicuadrdica,

interpolacid bispline) para obtener la elevacid precisa del punto de coordenadas.

Desplazamiento local:Conozca un punta@derdenadas conocido y calcule el pardnetro de traslacidn.

Este pardnetro se utiliza en un rango pequefo.
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3.3 Calibracid de la traduccitn de la estacidh base

Hacer clicd Proyectod ->Punto de calibracid, la interfaz de calibracié de la estacid se muestra en la Figura 34

1.Usar calibracid de punto mdil: la estacidh base no estéinstalada en un punto de control conocido. La correcci
de punto conocido se realirgresando las coordenadas de puntos conocidos y las estaciones md&iles obtienen las
coordenadas WGS84 actuales y los paranetros de calibracid de estacid calculados por el software de calibracid.

< Calibrate Point

Known Point Coordinates D = =&
Point Name
North
East
Elev
GNSS Point Coordinates v =
Lat
Lon
Alt
Antenna Height >
Average GPS Count 5 >
cacusie ADP‘)‘
Figura 3.4-1

El proceso de calibraciédh mediante punto m&il es el siguiente:

[ Controlad Calibraciéh mediante puntos m&il€3,Ingrese la coordenada norte del punto conocido,

Coordenada este y elevacid. Haga @lic =+ 6 Ingrese a la interfaz de gestid de punteeccione
el punto requerido y podraobtener las coordenadas ¥8&&ctuales.

b hacer cli® calcular® ,Puede ver los resultados del caculo haciendo clid® efplicarO aplicar

directamente alesultados del cédculo.

La calibracid del desplazamiento de la estacidn base se realiza en funcid de los pardnetros de transformacidn

ya resueltos y activados. Los pardnetros generados por la calibracid de la estaci;
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Corrige b&icamente los errores causados pa&nekndido, apagado o movimiento de la estacidn base, astomo
los errores de las coordenadas de posicionamiento de un solo punto (nota: la estacidh base comienza con el
posicionamiento de un solo punto, con una precisidh de posicionamiento a nivel de medidor). En el software, estos se
denominan pardnetros de calibraci®. A continuacid, se muestran los escenarios para utilizar la funcidh de
calibracid de la estacid:

1.Cuando los pardnetros de inicio de la estacith base se configuran en coordeaadas d
posicionamiento dan solo punto

Después de que la estacith base se somete a ciclos de energd o cambios de posicid, la estacit

mdil requiere calibracid de la estacidn.

2. Cuando el usuario conoce los paranetros de transformacidn para el &ea de trabajo

La estacitd base se puede instalar en cualquier lugar dentro del &ea de trabajo. Al ingresar directamente

los pardnetros de transformacid, la estacid mdsil puede realizar la calibracid de la estacid.
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3.4 Gestit de puntos

Ejecutard Proyectdd ->d Gestid de puntosO ,Despué de entrar, puedes ver el material recopilado.

coordenadas de puntos, pudiendo editar, replantear, eliminar y exportar los puntos recopilados.

& Points SETTING ll & Points serting | € Export

POINTS RIABEEQINGS POINTS STAKE POINTS File Name 20241223171524
Num:11 Y % = Num:11 Y % = Export Path /storage/emulated/0/ XEFIEW >
xport
@ pti4
«» Survey Point T:2024-12-04 15:55 14-12-04 15:55 Export File Format
" ; Pl Edit Stake Delete
N:3352657.8726 H:10.7817 7817 CASS Format (dat)
E:510696.5979 Code: : [Point Name.Code EN,Elev >
@ pt13 @ pt13
& Survey Point T:2024-12-04 15:54 &b Survey Point T:2024-12-04 15:54 Setting
N:3352657.8569 H:10.7858 > N:3352657.8569 H:10.7858 . i
Distance Unit Meter »
E:510696.5867 Code: E:510696.5867 Code:
© pt12 ® pt12 Angle Unit dd(Decimal) »
& Survey Point T:2024-12-04 15:53 &b Survey Point T:2024-12-04 15:53
N:3352657.8823 H:10.7752 > N:3352657.8823 H:10.7752
E:510696.5822 Code: E:510696.5822 Code:
@ pt11 @ pt11
& Survey Point T:2024-12-04 15:46 &b Survey Point T:2024-12-04 15:46
N:3352556.4419 H:10.2241 ? N:3352556.4419 H:10.2241
E:510821.5723 Code: E:510821.5723 Code:
@ pt10 ptw
& Survey Point T:2024-12-04 15:46 u Survey Point T:2024-12-04 15:46
-
Figura 3.5-1 Figura 3.5-2 Figura 3.5-3

O Gestidn de punto® Se utiliza para gestionar de manera uniforme varios tipos de puntos de coordgnadas,
para introducir las coordenadas de los puntos necesarios para la operacid, #&afiititde la llamada durante el
replanteo de puntos. Puede introducir el nombre o el cdligo del punto en la bisqueda para buscar rfpidamente puntos

de coordenadas.

La gestidh de puntos incluye funciones para agregar, editar, detallar afectos, eliminar, importar, opciones,

compartir y restaurar.

Hacer cli® Agrega® ,como se muestra en la Figura-8.5Los puntos de coordenadas se pueden dividir en
planas coordenadas, coordenadas geodéicas. Los puntos de coordenadas se pueden dividir en puntos de control y
Introduzca los puntos de acuerdo con sus tipos de atributos. Despué de seleccionar el tipo de coordenada y el atributo
de la coordenada, introduzca el nombre del punto. Las coordenadas del plano (coordenadas Norte, Este, Elevacid) o

las coordenadas de longitud y latitud y los cdligos para completar la configuracid de los pardnetros del nuevo punto

de coordenadas.
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¢ New Point <  Points seTTing | € Import
POINTS STAKE POINTS
Point Name pt1s Import File Format
Num:(0/3) Select all CASS Format (dat)

Code 8 [Point Name,Code,EN,Elev] %

@ pt4
Coordinate Type Local Coordinate » & Survey Point T:2024-12-0415:34 __ Setting

N:3352613.3549 H:10.8950
North 00000  E:510838.9742 Code: Distance nk Meter >

12 . -

East 0.0000 \@a ’:urveyPoum 7:2024-12-04 1446 Angle Unit dd(Decimal) >

N:3352589.6844 H:10.7904 \J

Covert Geodetic To Local
Elev 00000 E510853.1163 Code:
Point Type Input Point pti
» ! 7 | B T:2024-120414:43

Create Time 2024122317539 | 3352589.7123 H10.7742

E:510853.1155 Code:

Figura 3.5-4 Figura 3.5-5 Figura 3.5-6

Seleccione cualquier punto deoordenadas en la biblioteca de puntos de coordenadas y haga clic
0 Editar O ,Figura 3.5-6

Como se muestra, puede modificar el nombre, el cdligo, la marca de imagen y los pardnetros de la antena, haga
clicd DE ACUERDOO para completar lanodificacidn y regresar a la interfaz de la biblioteca de puntos de
coordenadas; Las coordenadas de los puntos de entrada se pueden editar, los puntos medidos solo se pueden editar |

cdligo de nombre de punto y solo los puntos recopilados se pueden marcar en la imagen.

Hacer cli® Recuperdd ,Figura 3.55 Como se muestra, los puntos eliminados se pueden restaurar.
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3.6 Acerca de

Acerca del software Como se muestra en la Figurd 36muestran las siguientes tres funciones:

activacid del software, retroalimentacid y verificacidh de nuevas versiones.

Activation Info

Y Activation ID 305c1985585dc517 B
Field Expire Date 20250209 C

xField_V1.0.20.241210

Problem Description )/300

Attachment(4MB) 0/5

Check Update No Update » Ema
Software Activation info >

Feedback >

gl i Activate Oniine

Figura 3.6-1 Figura 3.6-2 Figura 3.6-3
Activacid del software: haga clic Activacid de softwar® ,como senuestra en la Figura 3% Haga clic

O Activacid en ieaO ,Ingrese el cdligo de registro o escanee el cdligo QR y hagd €lienfirma® .

Comentarios: Gracias por utilizar nuestro software. Por favor deja tus valiosos comentarios. Nosotros
Tomaremos en serio sus comentarios, sugerencias y comentarios. Puedes escribir tus comentarios.
en el cuadro de texto que se muestra en la figurd, 216je su informacit de contacto y envdla a
nosotros como un apego. El archivo adjunto admitgémes y texto. Haga clic @EnvialQ y aparecér

informaraque el envd fue exitoso y sus comentarios nos serd enviados automdicamente.

Verifique si hay nuevas versiones: Haga clideActualizaci n de softwar® Puede verificar que xField actual
sea eRltima versid. Si hay una nueva versid, aparecerdun cuadro emergente de actualizacid de software. Hacer

clic ® Actualizai© y el software se actualiZzaautoni ticamente. Si no hay una nueva vemsisef indica que no hay

ninguna nueva versi@ en este momento.
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Captiulo 4

Instrumento
Este captulo contiene:
-Configuracid de comunicacit

-Modo de estacith Rover

-Modo de estacit base

Modo de estacit estdica

Informacid del dispositivo

Configuracian del dispositivo

Calibracit de inclinacin

Reposicionamiento

-Registro del dispositivo

- Configuracian de la estacit de radio predeterminada
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4.1 Configuracid de comunicacit

Hacer cli®d dispositivoO ->8 configuraci; de comunicacid® ,Como se muestra 41l Configure el
fabricante del dispositivp el tipo de dispositivo, seleccione el modo de comunicacid y haga dicCemecta®
para completar la conexit del dispositivo.

Brand PRECISE » Brand
Model RTK > Model
Connection Bluetooth > Connection
Pair with P1002616210003?
Available Bluetootf X Lﬁ% @ Available Bluetooth *- F.Fi @
Paired Device Search Paired Device Search Bluetooth pairing code
P1002616210003 P1002616210003 570681

0 Allow access to your contacts and call
history

CANCEL PAIR

Figura 4.1-1 Figura 4.1-2 Figura 4.1-3

Tipo de dispositivo: se muestra el tipo de dispositivo correspondiente seg(n el fabricante seleccionado.

A continuacid se describen los modos de comunicacid que se muestran despagedtarse a RTK.
Modo de comunicacid: Bluetooth, WIFI.
(1) Conexi Bluetooth

Elija el modo de comunicagi ® BluetoottO , haga clic e® busca® , como se muestra en la figura-8.1Si el
dispositivo Bluetooth al que desea conectarse ya estaen la "Lista de dispositivos Bludtaette, hacer clic en

0 detene® , detener la tsqueda, seleccionar el nombre del dispositivo Bluetooth al que se condisiositivo y
haga clic emd conecta® , cuando aparezca el cuadro délatio de emparejamiento, haga clic en Emparejar con
conectarse cofxito. ® Conexin r pidad busca sefales de Bluetooth a su alrededse gonecta automdicamente al

gue tiene la intensidad de sefal m& fuerte.

(2) CONECTIVIDAD WIFI
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En el tipo RTK elij® Wi-FiO Modo decomunicaci, luego toque buscad ,El dispositivo WIFISe mostraré

la lista. Busque el nombre de WIFI enviado por el receptor correspondiente (el valor predeterminado es el nimero del
receptor), seleccione NOMBRE DE WIFI y conecte su dispositivo m&il a WIFI. Haga clic en

O conecta® ,Complete la conexid de comunicacid WIFI, como se muestra en la figurd.&.Conexid rgpidad

busca sefales WIFI de receptores a tu alrededor y automdicarsemenecta al que tiene la sefal m& fuerte.

Brand PRECISE »

Model RTK »

Connection WiFi >
o

Available WiFi ) @

P1002616210003 00:d6:cb:0e:ca:8c

Cancel

Search Fast Connect Connect

Figura 4.1-4 Figura 4.1-5

4.2 Modo de estacidn mil
Hacer cli® dispositivd ->0 Modo de estacidn Rové ,como se muestra en la Figura-4.2.a estacid mil

Los ajustes incluyen el &gulo de corte, si se debe habilitar PPK, el enladataie el modo de conexid,

etcContenido de los ajustes. A continuacit se describen en detalle los distintos ajustes de pardnetros.
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< Rover

Basic Information

Cutoff Angle
Enable PPK

Datalink Setting

Datalink
Connect Mode

CORS Setting

P
Port
User

Password

GGA Upload Interval(s) 5 >

xField

5 >

Cutoff Angle

Receiver Internet )
NTRIP >

=3

P1002616210003

Figura 4.2-1 Figura 4.2-2

Angulo decorte: el &gulo entre la iea que une el satdite y el receptor y el horizonte. El receptor no

recibirdsefales de satdite que sean m& pequefas que el &gulo de corte. Rango de valdiegrédos.

Habilitar PPK: cuando se selecciona habilitar PPK, se puede ingresar el nombre y establecer el intervalo de

recolecci.

Los puntos de diferenciacid posterior se pueden recolectar en la interfaz de medicid de puntos.

La tecnologd de medicid PPK (cinemdica posprocesada) es una tecnolog de posicionamiento GNSS que

utiliza la fase de la portadora para la posdiferenciacid. Es una tecnolog de medicid de posprocesamiento dinanico.

Esta tecnolod utiliza la inicializacid dindnica OTF (On the Flying) para resolver rgpidamente las ambigiedades de

nimeros enteros. Durante la mediciéh de campo, las coordenadas tridimensionales espaciales a nivel de centhetros se

pueden resolver despué de observar durante 10 a 30 segundos. A diferencia de la tecnolog de medicid diferencial

de fase de la portadora en tiempo real RTK, la medicidhn PPK no requiere que se establezca un enlace de comunicacin

en tiempo real entre la estacid m&il y la estacid base. En cambio, una vez completada la observacid de campo, la

estacidh m&il y la estacid base recopilan los datos de observacid originales. Los receptores GNSS se posprocesan

para calcular las coordenadas tridimensionales de la estacidn mdil.
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El principio de funcionamiento de la tecnolog de medicidn PPK consiste en instalar uno o m& receptores de
estacid base en ubicaciones apropiadas en el &ea de trabajo de medicidh dentro de un cierto rango de distancia
efectiva, y luego utilizar al menos un receptor GNSS como estacidh m&il para inspeccionar y mapear el &ea de
operacidn. Dado que los errores de reloj satelital y otros errores de la estacidh mdil observada sincrdicamente y la
estacid base tienen una fuerte correlacidh espacial, una vez completada la observacid de campo, el software de
procesamiento GNSS se utiliza en la computadora para realizar un procesamiento diferencial, una combinacid lineal
y formar un valor de observacid de fase de portadora virtual para calcular la posicid relativa espacial entre la
estacidh m&il y el receptor de la estacih base; luego, las coordenadas conocidas de la estacidn base se fijan en el
software para resolver las coordenadas del punto de prueba de la estacidh m&il. Durante la operacid, el receptor
GNSS de la estacid base mantiene una observacid continua, el receptor GNSS de la estacidh m&il se inicializa
primero y luego observa cada punto de prueba durante un penddo determinado por turno. Para transferir la
ambigiedad de nimeros enteros al punto de prueba, el receptor de la estacidh m&il debe seguir rastreando el satdite
durante el proceso de reubicacit. La estacid base tambidn puede ser un sistema CORS, es decir, la estacidh mdil

puede realizar operaciones PPK y resolver si estadentro de la cobertura efectiva del sistema CORS.

Enlace de datos: segin eispositivo conectado, b&ico sin enlace de datos, red del receptor, radio interna,

radio externa, red del controlador, etc.
1. Sin enlace de datos: no se envd ninguna sefal diferencial.

2. Red receptora: dispositivo interno. La red transmite sefales diferendatesmodaequiere una tarjeta SIM

para transmitir datos.

3. Radio interna: se refiere al modo de funcionamiento en el que se utiliza la radio interna del dispositivo para
transmitir sefales diferenciales. Tanto la estacidh base RTK como la estacidn m&il tienen radios transceptores
internos. La estacid base transmite sefales diferenciales a través de la radio interna y la estacidh mdil recibe las

sefales diferenciales de radio enviadas por la estacid base a través de la radio interna.

4. Radio externa: se refiere al modo de trabajo en el que el Receptor estaconectado a una radéxtgrande

para transmitir sefales diferenciales.

5. Red del controlador: se refiere al modo de funcionamiento del controlador de la sefal diferencial de

transmisid de red, este modo requiere que el controlador inserte una tarjeta SIM para transferir datos.
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Seleccione los datos adecuados del modo de enlace, despué de una configuracid exitosa, la estacid mil
puederecibir la sefal diferencial de la estacid base. En el modo de radio interno, las configuraciones de frecuencia

y protocolo del mdil y las estaciones base deben ser consistentes.

4.2.1 Red receptora de estaciones mdviles

Selecciona¥ Red de receptor@spara el enlace de datos. Como se muestra en la Figurdl4.2.1

Configuracid de opciones de conexid, configuracid WIFI o configuracidh SIM, dos elementos de contenido.

fiOpciones de Conexi-no requi er e accesod Intgnetr(\VlFl o8M, modo
seleccione WIFI y aparecera las configuraciones de WIFI. Seleccione SIM y aparecera las configuraciones de

APN), las opciones del modo de conexid se detallan a continuacidn:
TCP: Protocolo de control deansmisid, es un protocolo de comunicacid de capa de transporte basado
en flujo de bytes, confiable y orientado a conexid.
NTRIP: modo diferencial de transmisid de red estdndar, generalmente utilizado en redes CORS.
Personalizado: definido por el usuario

ZHD: Modo diferencial de transmisit de red-flarget, debe configurar el nimero de grupo y el

nimero de subgrupo.

CHCNAV: Modo diferencial de transmisidh de red CHCNAV.
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<  Rover = ) € Rover =

Basic Information Internet Access SIM D
Cutoff Angle 5 > AfNSutig
Enable PPK Auto APN

Datalink Setting Name cmnet
Datalink Receiver Internet User
Connect Mode NTRIP > Password

CORS Setting £ Kosecad
1P Auto Connect Network @
Port 0 Access Point Setting
User P1002616210003 Access Point RTCM32 »
Password GET b
GGA Upload Interval(s) 5 > Phone Internet Access

Figura4.2.1-1 Figura 4.2.1-2

Para configurar CORS, debe configurar la direccid IP, el puerto, el nombre de usuario y la contraserfa. Ingrese el nombre de
usuario y la contrasefa. Si configura su propia estacid base, moedigurar la cuenta y la contrasefa como desee. Si usa la cuenta
CORS de otra persona, debe ingresar la cuenta y la contrasefa.
de la cuenta CORS correspondiente. Adem&, puede hacer clic a la derecha para personalizar la informacidn relacionada con
el servidor CORS.

En "Configuracid del punto de acceso", debe hacer clic @btener punto de accé3@rimero y enciende

Conexi de red automdica antes de poder seleccionar el punto de acceso de la estacith m@ilrumed de acceéd
lista.(Generalmente, el punto de acceso predeterminado es el nimero SN de la estacit base).

Cuando se hayan completado todas las configuraciones de la estacidn mdil, haga oliplerarO Para completar el

Configuracid del enlace de datos de red del receptor de la estacidh mil.

4.2.2 Estacitn Rover Radio interna

Seleccionay Red intern® para el enlace de datos. Como se muestra en la Figural4Debe configurar eCanal, frecuencia y
protocolo Los canales 1 a 7 son canales fijos y las frecuertmissspondientes a los canales no se pueden modificar; el

canal 8 es un canal personalizado y la frecuencia del canal se puede configurar segin las necesidades reales. Protocolo de

radio Como se muestra en
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Figura 4.2.22Se muestran los modelos SATEL, REOT (4FSK), PCEEOT (GMSK), TrimTalk 450S(T), etc.

disponibles.

<  Rover

Basic Information

Cutoff Angle 5
Enable PPK

Datalink Setting

Satel

PCC-4FSK

PCC-GMSK

TrimTalk 450S

South 9600

Datalink Internal Radio
Internal Radio =
Channel Inspection >
Channel Custom Mode »
Frequency 441
Protocol TrimTalk 4508 >
Bandwidth 250K )
Baud Rate 9600bps »
Save Share Confirm
Figura 4.2.2-1

TrimMark 11l

South 19200

TrimTalk(4800)

HZSZ

Satel_ADL

LORA-TRANSPARENT

Figura 4.2.2-2

Satel_ADL

PCCFST

PCCFST_ADL

LORALINK
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4.2.3 Estacidh Rover: Radioexterna

Seleccionad Radio extern@ en el enlace de datos. Solo es necesario configurar la velocidad en baudios del
puerto.La velocidad en baudios predeterminada es 38400.

4.2.4 Red de controladores de estaciones miles

Selecciona¥ Red decontroladore® para el enlace de datos, como se muestra en la Figurd 4.2.4

Configuracid requerida: modelo de conexid, configuracidh CORS y punto de acceso. Configuracit de tres
contenidos. El méodo de configuracid es el mismo que el de la redel receptor. La (nica diferencia es que la red utilizada

proviene de un dispositivo mdil y este méodo requiere que el dispositivo m&il pueda acceder a Internet.

€ Rover ‘=01 ¢ Rover =
Cutoff Angle 5 >
P
Enable PPK
Port 6070
Datalink Setting
User
Datalink Controller Internet »
Password
Connect Mode NTRIP D
Access Point Setting
CORS Setting =5
Access Point >
IP
GET >
Port 6070
Receiver Data
User
Password

OKB Start

Access Point Setting

Access Point >

Figura 4.2.4-1 Figura 4.2.4-2
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Hacer cli® dispositivod ->d Based ,como se muestra en la figura 4.3Despué de configurar varios

pardnetros, hacer cli® Comenzad para configurar el receptor en modo de funcionamientestigcidn base. Si

comienza al ingresa&i se determina que el dispositivo no se ha encendido en la estacid base, puede modificar los

datos de pardnetros de la estacid base del receptor e iniciar la estacid base; si se determina que la estacid base ya

se ha iniciado, puede detenerla primero y luego configurar los pardnetros de la estacid base.

La configuracid de la estacid base incluye conjuntos de configurd@aranetros de inicio, modo de

inicio, paranetros de transmisid de datdiferenciales, configuracid de radio/CORS, configuracid de APN, etc.

Las distintas configuraciones de pardnetros se describen en detalle a continuacid.

<  Base =
Base Setup Setting
Base ID 003
Differential Mode RTCM32 »
Cutoff Angle 5 >
PDOP Limit 35 »
Delay Start (s) 60 >
Auto Start
Enable PPK
Startup Mode Single Point )
Datalink Setting
Datalink Internal Radio )

|\|ir||| !!! a _—I

Figura 4.3-1

<  Base =
Base Setup Setting

Base ID 003
Differential Mode RTCM32 »
Cutoff Angle 5 >
PDOP Limit 35 D>
Delay Start (s) 60 >
Auto Start
Enable PPK

¢ =
Startup Mode Known Point

Coordinate Type Geodetic Coordinate )

Save Share Start

Figura 4.3-2

Modo de inicio: Hay dos modos ddcio para la estacid base: iniciar el posicionamiento de un solo punto

y especificar las coordenadas de la estacid base.

a) Inicio de posicionamiento de punto (nico: la estacid base toma las coordenadas8¥\@$ punto actual a

través delposicionamiento de punto thico como coordenadas de la estacid base.

b) Especificar las coordenadas de la estacid base: es decir, el usuario especifica las coordenadas de la estacid

base. Las coordenadas de la estacit base especificadas no pueden diferir demasiado de las
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coordenadas WG84 precisas del punto actual, de lo contrario la estacid base no puede funcionar correctamente.

Al utilizar las coordenadas de la estacit base especificadas, haga tisteblecer coordenadas de la estacid
base", como se muestra en la figura2.Bas coordenadas de la estacid base se pueden seleccionar de la biblioteca
de coordenadas, se pueden obtener las coordenadas GPS actuales o se pueden ingresar manualmente. Altura de
antena: seleccione el méodo de medicid e ingrese la altura de medicid correcta. Se puede obtener la altura de la
antena.

Modo diferencial: incluye RTCM2, RTCM3, CMR, CMRPLUS, DGPS y RTCM32.

Enlace de datos: Establece el modduheionamiento del receptor actual. Puedes seleccionar la red del receptor,
radio interna, radio externa y transmisid dual.

1. Red receptora: se refiere al dispositivo interno. La red transmite sefales difereiistdasiodo requiere una
tarjeta SIM para transmitir datos.

2. Radio interna: se refiere al modo de funcionamiento en el que se utiliza la radio interna del dispositivo para
transmitir sefales diferenciales. Tanto la estacidh base RTK como la estacidh mdil tienen radios transceptores
internos. La estacidh base transmite sefales diferenciales a través de la radio interna y la estacidn m&il recibe las

sefales diferenciales de radio enviadas por la estacid base a través de la radio interna.

3. Radio externa: se refiere al modo de trabajo en el que el Receptor estaconectado a una radio grande externa
para transmitir sefales diferenciales.

4. Enlace de transmisidh dual: la estacidn base transmite sefales diferenciales a través de la red y una radio
grande externa al mismo tiempo, y la estacih m&il puede elegir recibir cualquier sefal diferencial segin sea

necesario.
Seleccione los datos adecuados para el modo de enlace. Despué& de configurarlo correctamente, la estacit base
puede enviar una sefal para que la estacidh m&il pueda recibir una sefal diferencial. Si se utiliza el modo de radio

interno, la frecuencia y los ajustes de protocolo de la estacid mdil y la estacidh base deben ser coherentes.

Angulo de corte: el &gulo entre la tiea que une el satdite y el receptor y el horizonteed&jptor no recibira

sefales de satdite que sean m& pequefas que el &gulo de corte. Rango de valdEegrados.

42
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Lhite de PDOP: factor de intensidad geomdrica espacial de la distribucid de satdites. En general, cuanto
mejor sea la distribucit de satdites, menor seréel valor de PDOP. Un valor inferior a 3 es un estado ideal.

4.3.1 Red de estaci;n baseceptor

Selecciona Red de receptoréspara el enlace de datos. Como se muestra en la Figural4@dhfiguracidn de opciones de

conectividad, acceso a Internet y CORS Establezca tres elementos de contenido.

En "Modo de conexid" es necesario configurar el modo de conexid. Las opciones del modo de conexid se describen &n detalle
continuacia:

NTRIP: modo diferencial de transmisidh de red estandar, generalmente utilizado en redes B&&$alizado: definido por el
usuario

ZHD: Modo diferencial de transmisid de red-Aarget; debe configurar el nimero de grupo y el nimero de subgrupo.

CHCNAV: Modo diferencial de transmisidh de red CHCNAV.

Alt -1.8691
Antenna Height 1.8691 »
Datalink Setting
Datalink Internal Radio »
Internal Radio =
Channel Inspection >
Channel Custom Mode »
Frequency 441
Protocol TrimTalk 4508
Bandwidth 250K »
Baud Rate 9600bps )

Figura 4.3.1-1
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En fAConfiguraci-n de CORSO es necesari o conf iggnemnalmente lpauntb P, el

s PR e ~ - §+
de acceso de la estacit base es el cdligo del receptor de la estacidn base) y la corude®id@, puede hacer clic emla derech: ,
informacit personalizada relacionada con el servidor CORS.

Cuando se hayan completado todas las configuraciones de lares@sg, haga clic @ Iniciar® para completar la configuraci

de la estacin baseConfiguracid del enlace de datos de la red del receptor de la estacid.

4.3.2 Estacidn baseRadio interna

Seleccions® Red intern® para el enlace de datos. Como se muestra en la Figural48ezesitas configurar ehnal, frecuencia,
protocolo y potencia. Los canale§ kson canales fijos y &s frecuencias correspondientes a los canales no se pueden modificar; el canal
8 es una costumbr@anal, y la frecuencia del canal se puede configurar de acuerdo con las necesidadés realed.os protocolos
incluyen SATEL, Sur 9600, Sur 19200, TrimTalk 450S, PG@SK, TrimMark. Il (19200) y 900M Hopping estd disponibles. La
potencia de la estacit base afectardiatancia de funcionamiento de la radio. Baja potencia significa bajo consumo de energ y un corto
distancia operativa; alta potencia significa alto consumo de enerd y una larga distancia aperativa

¢ Base =
Datalink Setting
Datalink Internal Radio )
Internal Radio =
Channel Inspection >
Channel Custom Mode
Frequency a4
Protocol TrimTalk 4508 »
Bandwidth 250 »
Baud Rate 9600bps )
FEC
Power High »
Lower Power, Longer Worktime. Higher Power, Farther
Work O o
Save Share Start

Figura 4.3.2-1
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Brotocal Protocol Protocol Protocol
TrimTalk 450S Satel
HZSZ Satel_ADL
South 9600 PCC-4FSK
Satel_ADL PCCFST
TrimMark Il PCC-GMSK
PCCFST PCCFST_ADL
South 19200 TrimTalk 4508
PCCFST_ADL LORALINK
TrimTalk(4800) South 9600
LORALINK LORA-TRANSPARENT
Figura 4.3.2-2

Datalink Dual »

Connect Mode NTRIP >
CORS Setting =

P

Port 0

Password

Access Point P1002616210003

Internet Access SIM >
APN Setting

Figura 4.3.4-1
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4.3.3 Estacidh baseRadio externa

Selecciona Radio extern@ en el enlace de datos. Solo es necesario configurar la velocidad en baudios del

puerto.La velocidad en baudios predeterminada es 38400.

4.3.4 Estaci; baseDual

Seleccion® Duald para enlace de datos. Como se muestra en la Figural4Bl4nlace de datos de transmisi
“n dual EI modoes que la red del receptor del transmisor de la estaci; base y la radio grande tesxiemiir

sefales diferenciales. El mdéodo dmnfiguracid es el mismo que el de la estacidn beesa del receptory estaci;
baseradio externa. Pero este méodo requiere usar la red interna del dispdsitigidn (con una tarjeta telefdiica
insertada en el dispositivo).

4.4 Modo de estacit estdica

Hacer cli® dispositivd ->0 Modo estdicdD ,como se muestra en la Figura-4.1Configuracid de la estacit

estdica. Incluye opciones de configuracidh y pardnetros de antena. A continuacidh se presenta una introduccidn
detallada a los distintos ajustes de pardnetros.

Option Setting
Point Name 0003
PDOP Limit 35 >
Cutoff Angle 5 >
Collect Interval 1HZ »
Auto Record

Record Settings

Record Status Not Record

Continuous Record @

Figura 4.4-1
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Configuracid de opciones
Nombre del punto: Nombre del punto de datos estdicos.

Lmite de PDOP: factor de intensidad geomdrica espacial de la distribucidh de satdites. En genasalto
mejor sea laistribucid de satdites, menor serael valor de PDOP. Un valor inferior a 3 es un estado ideal.
Angulo de corte de altitud: el &gulo entre la iea que une el satdite y el receptor y el horizonte. El receptor no

recibe sefales de satdite menores que el dgulo de corte. Rango de valegtegrados.

Intervalo de recopilacid: 1 HZ significa recopilar un dato por segundo, 5 HZ significa recopilar cinco datos por

segundo, 5 segundos significa recopilar un dato cada cinco segundos, y assucesivamente.

Si desea grabar automdicamente datos estdicos: si selecciona "Si el receptor comenzara a grabar
automdicamente despué de recibir sefales de satdite despué de encenderse; si selecciona "No", debe configurarlo

manualmente para que comience a grabar datos estdicos despué de encenderlo.

Pardnetros de la antena

Altura de medicidn:En general se refiere a la medicid de la distancia de posicid del punto de tierra.
Altura de la antena: generalmente, se refiere a la aleutal del centro de fase de la antena desde el punto de
tierra.

El dispositivo proporciona los siguientes valores conocidos:

slant height

stant height
to altimetry

height to

s ouer Pole height

l l

L 2

Antenna height measurement method
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b: La altura desde la parte inferior dié$positivo hasta el centro de fase pc.

c:La altura desde la parte inferior del dispositivo hasta el anillo de goma;

R: El radio del anillo de goma de la mduina.

Cuando el valor medido es la altura vertical a desde el punto de tierra hastaitdgrantelel
receptor, se mide seg(n el méodo de "altura del poste". Altura de la antena h=a + b.

El valor equivalente es desde el punto de tierra hasta el centro de fase cuando se utiliza el méodo de
medicid de "altura recta”. Altura de antena h=h.

Cuando el valor medido es la altura oblicua desde el punto de tierra hasta el anillo de goma de sellado, se trata
del méodo de medicid de "altura oblicua". Altura de la antena h = sgRs2 ¢ + b (sqrt significa rad cuadrada).

El althetro es un dispositivo que se fija en la parte inferior del aparato. Mide la longitud desde el punto de

apoyo hasta el borde del althetro (es decir, la altura oblicua S del althetro). Si el radio del althetro es Rc,

entonces la altura de la antena h = sqrt &%+ b.

La altura de la antena se define generalmente como la distancia vertical desde el centro de fase de la antena
hasta el punto de medicid. Dado que no se puede medir directamente, se suele estimar mediante otros méodos
de medicid. Ingrese la altura medida y seleccione el mdéodo de medicid para obtener el valor de la altura de la

antena.

Despué de completar la configuracid de varios pardnetros en la configuracid de la estacid estdica,

haga clic e confirmaO ,El modo de trabajo del receptor se puede cambiar al modo estdico.

4.5 Informacid del dispositivo

Hacer cli® dispositivod ->8 Informacid del dispositiv®d ,como se muestra en la figura -4.Cuando

elcontrolador estaconectado al receptor y se puede leer la informacid del receptor. Dispositivos
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Incluye informacid sobre hardware, informacit sobre mdlulos de red, informacid sobre estaciones de radio,

sistemas satelitales, etc.

< Device Info < Device Setting

BASIC INFO DATALINK INFO
Tilt Survey ON >
Basic Information
IMU Update Frequency 5HZ >
Serial Number P1002616210003
Custom Mode >
Model Precise X
Firmware w2.0.241125.1 Position Update Freq. HZ
Hardware A10HL-MB-V1.0 Language English >
Bl 0.00
08 Enable Voice (@)
GNSS Firmware R4.10Build11833
Base Move Alarm @
GNSS Serial MD22B3224442162
Enable WIFI @
(O 0.00
Figura 4.7-1 Figura 4.8-1

4.6 Configuracit del dispositivo

Hacer cli® Dispositivd) ->d Configuracid del dispositiv® ,como se muestra en la Figura-4.8

Medicit de inclinacid: se utiliza para corregir la inclinacid o deshabilitarla.

Paranetros denavegaci inercial: modo normal, modo estricto, modo personalizado. La placa base resuelve la
solucid fija con la precisid requerida. En las mismas condiciones, cuanto m#& estricta sea la solucid, m& difiil
serade solucionar y m& fiable serala precisidn.

Frecuencia de salida de datos de posicionamiento: Establezca la frecuencia con la que el receptor emite GGA y
otros datos de posicionamiento. Una vez finalizada la configuracid, se puede ver en la depuracid. Al recopilar datos,

RTK emite unaoordenada por segundo al software para su actualizacid.

Habilitar voz: establece si se deben dar indicaciones de voz para el replanteo.
Habilitar WIFI: establece si desea abrir la conexit al WIFI del dispositivo.

Alarma de movimiento de base: si se debe avisar al topd@rafo cuando cambia la estacit base.
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Sistema satelital: Conmutador del sistema satelital.

Frecuencia: Configuracid de la frecuencia de la sefal 5

4.7 Calibracidn de inclinacin
Hacer cli® dispositivdd ->8 calibracid de inclinacid® Ingrese a la interfaz de operacid principal, que

incluyedos teclas de funcid, es decir, iniciar y borrar.

< IMU Calibration

When tilt sensor status is READY, follow the steps
to calibrate.

Status:

1. Fix the pole firmly. Click START to
calibrate. Shake the receiver back and forth
for 10 seconds.

0%

Accuracy Inspection

Figura 4.9-1

4.7.1 Iniciar calibracid de inclinacitn

Hacer cli® Dispositivod ->8 Calibracid de inclinacid® ,Medicidn de inclinacid a elegid comenza®
Opciones, haga clic

O Segurd Active la funci; de medicid de inclinacid. Inicie la calibraci® de inclinacid y opere el
dispositivo.

segnlas indicaciones.
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4.7.2 Borrar

Hacer cli® Clarcd ,Se borrarael resultado de la calibracid de inclinacidn.

4.8 Reposicionamiento
Hacer cli® DispositivoO ->8 Reposicionamient® ,como se muestra en la Figudal01, haga clic en

d Confirma© a reposicionar. El receptor puede buscar y bloquear satdites nuevamente, lo que puede inicializar la

placa base y volver a recibir sefales de satdite para posicionamiento.

Activation

Manufacturer TRIMBLE »
Serial Number P1002616210003
Expire Date 20250210 LR
2 412.05
Input Activation Code
Restart positioning? e 3 413.05
(L)
4 414,05
Cancel Confirm 1 2 3 A B
4 5 6 D 5 415.05
7 8 9 E F 6 416.05
0 * Back
7 417.05
Figura 4.10-1 Figura 4.11-1 Figura 4.12-1

4.9 Registro del dispositivo

Cuando el dispositivo portdil estdconectado al receptor, puede ver el nimero de serie #dispositivo y la fecha
fite de registro del dispositivo, como se muestra en la figura 4.1Cuando necesite registrar el dispositivo
Receptor RTK: uno es ingresar manualmente el cdigo de registro, el otro es hacer clic en el cdigo E¥Raeear
el obtener el cdligo de registro. Despué de ingresar el cdligo de registro, haga&liDispositivoRegistrd® Puede
registrar dispositivos. Debe comunicarse con nuestra empresa 0 agente para olietigo efle registro del
dispositivo.
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4.10 Configuracit de la estacidn de radio predeterminada

Hacer cli® Dispositivd) ->0 Configuracid de radio predeterminafigcomo se muestra en la Figura 4112

Seleccione elabricante de la radio y los canales de radio corresponderd a las frecuencias predeterminadas una por

una.Puede modificarlas segin sea necesario.
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Captiulo 5

Medicion
Este captulo contiene:
-Medicid de puntos

- Replanteo de puntos

- Replanteo de hea

-Replanteo CAD

- Configuracian de capa
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5.1 Medicitn de puntos
Hacer cli® Encuest® -> Medicith de punto® ,como se muestra en la Figura -8.Jmedici; de puntos

Proporciona funciones de medicid de informacidh geogrdica de puntosvaléas maneras, incluida la medicidh de

coordenadas de puntos en mdtiples modos, cambio de modo de medicid y mapeo simple de datos de medicidn.

< T: % 'nvaiid Hoooo | T

0.01KB 0/0 AgeOO VOOOO 93% 1.8000

N:??? E:?7?
clev:??? Base Dist.:None

\ =
@ Yy

Zoom in

Q

Zoom out ‘\_ Initialize ’
R A
K XN
Full Map |
|

(=]

Center

o

Layer Se. ]

E [ptPolygon-Lj[ Code <+ JL Entity +J

B & £ @& 9

Figura5.1-1

La barra de estado superior se analiza de Isiguiente manera:

E Haga clic para ingresar a la gestid de puntos.

\’ptPongon-L“ _ _ ;
\no = / Haga clic para editar el nimero de punto.

Code + | . , : e
(Code +] Haga clic para ingresar a la lista de codificaciones
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1.8[;00 . . ,
Haga clic para configurar Igegrdnetros de la antena.

€»  Haga clic para cambiar al modo de recoleccit de puntos continua. Como se muestra en la Figura 5.1.

3mostrado.

lic para desactivar el modo de medicid de inclinacid. Estaactivado de foredeterminada.

Estado de la solucid: incluye solucidh de punto (hico, solucidh de punto flotante, soludifarencial y

solucia fija.
ARetraso: 20: indica que el retraso diferencial act
ASoluci-n fijaod: indica que |l a soluci-n actual es f

fiHOT HRMS, rad cuadrada de la media horizontal, el valor indica la precisid del plano del punto actual.

i V& o VRMS, rad cuadrada vertical, el valor representa la precisidh de elevacid del punto actual.

" 3 6 /0309ED nimero de satdites actualmente involucrados en la solucidh del receptor y el nimero total de
satdites que reciben sefales satelitales.

. Fixed H:0.022
43 Age20 V:0.030 4g9
N:3352277.8066 E:511149.1621
Elev:2.4000 Base Dist.:None

T

1.8000

@ Demo ¢‘
Cancel @.
.

Collecting:3/5

Bt
4.1893 \Q,
‘<| L 001m
a v ) (v)
E pt3 Code <+ || Entity +

B [ = &

Figura 5.1-2 Figura5.1-3
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Clave de medicién, como se muestra en la Figura 5.1-2.

N:3352277.8066 E:511149.1621
Elev:2.4000 Base Dist.:None Informacién de ubicacién actual.

5.2 Replanteo de puntos
El replanteo de puntos es el proceso de ingresar las coordenadas del objetivo en el software y luego
replantearlas en el sitio.

Hacer cli® Encuest® ->0 Replanteo de punt@s->d Gestidh de punto® ,Seleccione un punto para apostar salir e ingresar a la interfaz de

replanteo de puntos, como se muestra en la Figwh 5.2

- To ¥ Fixed HO012 . T ¢ To ¥ Fixed HO0012 Ti

1

8/441.0 37/37 Age:3.0 V:0.024 g% 1.8000 8/441.0 35/41 Age2.0 V:0.020 579 1.8000
N:3352550.0532 E:510863.4595 —
Elev:15.9682 Base Dist.:8.8m t ’ = ‘ l 3 Fill

0.0107 0.0115 0.0028
o= [t e
0.0075 00138 00151
AllA]
*
159531 —m
L 0.02m
v [v]
|'ETargetpt1) ;ptz i \ Code +\\ \ETarget:ptﬂ [pt3 ( Code +
N | LR L) §_U .
B Ao~ N B N
Figura 5.2-1 Figura5.2-2

Descripcid del estado a la izquierda:

Adelante/Atré: se refiere a la distancia que debe recorrerse hacia adelante/atré desde la posicidh actual del

receptor hasta la posicid del punto de replanteo.
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Izquierda/Derecha: se refiere a la distancia hadiaylaerda/derecha que debe moverse desde la posicih
actual del receptor hasta la posicid del punto de replanteo.

Rellenar/Cortar: excavar en la ubicacid del punto marcado. Si el valor es positivo, excavar; de lo
contrario, rellenar.

- :Abrir/Cerrar replanteo AR.

. Activar/desactivar la medicid de inclinaci.

IE :Ingrese la configuracid de replanteo, como se muestra en la Figura 5&

¢  Points SETTING § & Setting

POINTS STAKE POINTS  3TAKE OUT SETTING DISPLAY TOOL BAR
Num:9 Y % = N
Forward Navigation @
06 16:54 . Prompt Range (m) 1.0 )
; Edit ' Stake Delete ‘Share'
Stake Range Error (m) 002 >
ptPolygon-1_20.00 ) )
@ Stake Survey Point  T:2024-09-06 16:54 Skip Staked Point ®
N:3352548.6113 H:19.6013
E:510856.7768 Code: ARMode  Controller AR+ GNSSAR »

@ ptPolygon-1_10.00
& StakeSurveyPoint  T:2024-09-06 16:53 AR Range 3D

N:3352548.5929 H:19.7061
E:510866.7736 Code:

@ ptPolygon-1_SP
3

Stake Survey Point  T:2024-09-06 16:52
Figura 5.2-3 Figura5.2-4

o —

:Haga clic en Administracid, como seuestra en la Figura 52, puede seleccionar un punto para replantear y tirar

hacia la izquierda para mostrar opciones para editar, replantear, eliminar y compartir el punto.
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5.3 Replanteo de liea

El replanteo de hea recta consiste en replantear la ea recta disefada, lo que incluye el kilometraje de la hea

recta, los desplazamientos a la izquierda y a la derecha y el control de elevacid dentro del rango de la Hea recta
disefada.

Hacer cli® Encuest® ->0 Replanteo de ied ->d AgregaO ,afadir una liea para replantear, hacer

configuracid de replanteo y haga clicceDE ACUERDQO para ingresar a la interfaz de replanteo de Hea,
como se muestra en la Figura-3.1

%2 |nvalid H:0.000 I :
& i 4 [ IRE &  Lines
0.00KB 0/0 Age 0.0 V:0.000 92% 1.8000

Mileage:41.2906 Offset:3352548.6536

LINES TO STAKE

V Offset:-41.2906 Fill:19.7818

) ‘ . |g Fill SZ Polygon Polygon-1 PointNo.:4 >
A { S}

0.0000m 0.0000m 0.0000m

\

| \go.oo AL~
@ .0000 %

\\ N
Zoom in \
| \
Q \
\*7000 Initialize
| oom out .0000 ‘
K2 '
¥ N ?
| Full Map ‘
‘ E.J < ,60.00 &l
0.0°7

\ v
\ )

(v
D - > Coem
de 4

E ptPolygon-1_SP
6 [ & f~ -/

Figura 5.5-1 Figura 5.5-2

La barra de herramientas del lado derecho del replanteo en liea recta se analiza de la siguiente manera:

E : Biblioteca de Heas rectas, como se muestra en la Figur25L% biblioteca de Heas de replanteo incluye los
contenidos de agregar, editar, replantear y eliminar.

Hacer cli® Agrega® ,como se muestra en la Figura-3,5ngrese el nombre de la liea, el kilometraje inicial,

seleccione elMéodo de entrada, ingrese los pardnetros y haga &liDE ACUERDOO para completar la

parametrizacidh delriea recta recié agregada. Hay dos formas de ingresar los pardnetros de la liea recta: una es
establecer las coordenadas del punto inicial y del punto final de la hea recta, y
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calcular automdicamente el acimut y la longitud de la hea (el kilometraje del punto de inicio predeterminado es 0);

la otra es establecer las coordenadas del punto de inicio, el acimut y la longitud de la liea recta.

Seleccione cualquier liea en la biblioteca de leas y haga &ligditarO para modificar los paranetros de
configuracid dela linea. Haga cli8 DE ACUERDQD Para guardar los pardnetros de tiea modificados, haga clic

erd BorraiO y seleccione Aceptar en el cuadro de mensaje emergentelipdrar la liea de la biblioteca de leas.

= Create Line

Line Name

Code

Line Type Line >
Input Mode Start Pt+End Pt »
Start Point > 5
End Point > 5

Figura 5.3-3
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5.4 Replanteo CAD

La funcidn CAD se utiliza principalmente para la edicid grdica.

Hacer cli® Encuest® ->0 Replanteo CAD ,Ingrese a la funcidy CAD como se muestra en la Figurél5.4

Figura 5.4-1

5.5 Configuracid de capas

Hacer cli® Encuest® ->d Configuracid de capd3 ,crea una nueva capa, como se muestra [Eiglaa 5.51.

Figura 5.5-1 Figura 5.5-2































































